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t.  (1 PUNTO). Sea L: R2 -+ R3 una trapsformación l ineal para la cualsabemos
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b. La matriz de la transformación. Explique si la transformación es uno a uno y sobre.

c. Determine una base para el Kernel y una base para la imagen de la transformación.

2. (1 PUNTO). Diagonalice ortonormalmente la matriz A, proporcionando la matriz ortogonal P y
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3.  (1PUNTOI.

a- Encuentre la distancia del origen a la recta que pasa por el punto ( 3,1,5 ) y que tiene dirección
deV=2 i - i +k .  I

b- Encuentre la ecuación de la recta que pasa por ( -1, 2 , 4 | y es ortogonal a :
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( 2 PUNTOS).Determine si la proposición dada es verdadera o falsa justificando claramente su

respuesta.

a) Si x1, x2 son vectores propios de A, asociados al valor propio tr, entonces para cualquier vector

w no nulo en gan{xl,xlJ, Aw = )\w.

b) Si W es una matriz nx1 tal que WrW=1 y H= In- 2WWr entonces H-l=Hr.

c) Si  I :  Fa + P3 es una transformación l ineal,  entonces es posible que nul idad (L) =1 y rango(L)

=1.

d) Si x6 es una solución no triv¡al del sistema homogéneo Ax=O, donde a es una matriz nxn,

entonces Xe €s uñ vector propio de A asociado al valor propio 0.

e) El conjunto de todas las matrices simétricas de nxn forma un subespacio de las matrices nxn.

f) Si al reducir la matriz de una transformación lineal t 
f1 I olenemos [f, 0 fi entonces la

transformación es sobre. I

g) Ef conjunto de vectores de R4 de la forma (a+b,b+c,a-b-2c,b+cl forman un subespacio de base

{[1,0,1,o], h,1,t,1]]
h)  En Rn,  l lu  x  ? l l?  + {s '  tü !  =  l lu l l l ls l l

La recta 
*+¡ - t'-3 - S está en la intersección de los


